Technische Daten

Nennspannung Uy [Volt] 24
Leerlaufdrehzahl No [min-1] 195
Nenndrehmoment My [Nm] 3,00
Einschaltdauer %
Ein [min]
Anlaufmoment My [Nm] 21,00
Getriebeubersetzung 53:2
Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm
4Lamellen R mOhm
Zahnradwerkstoff Kunststoff
Hall IC X
Impulse/Umdrehung Antriebswelle 79.5
Ausgangskanale 2
Bemerkung d= fiir gewindeformende Schraube M6 DIN 7500
Schutzart 1P30
Gewicht [kal 1.210

Baureihe DCK31

Motortyp 405666
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Schaltbild S30

Anschluss K320

Flachstecker 6,3 x 0,8

DIN 46 244

Gegenstecker: Tyco 180907
mit Hulse AMP 925603

Anderungen und Irrtiimer, auch technischer Art, vorbehalten.
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MAS-CON STECKER-NR.: MLAS 100
GEGENSTECKER PANDUIT-NR.: CE100 F22-04

I MasseanschluB
Flachstecker 6,3 x 0,8 DIN 46 244



